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Kinematic and Dynamic Parameters of a 12 DOF Hybrid Topology Robot”, Proceedings of the 3rd
International Conference on Mechanical System Dynamics, Volume 7, (ICMSD 2025), Lecture Notes
in Mechanical Engineering, Springer Singapore, 2026, pp 127-138;
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E. Editoriale
E.1. Lovasz E.-C., Gruescu C.-M., Miclosina C.-O.: ,,Politehnica University of Timisoara Centenary,
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http://robotica-management.uem.ro/fileadmin/Robotica/2020_1/RM_2020_1 Pag_02_Editorial_Lovasz.pdf

E.2. Miclosina C.-O.: ,,Robotica & Management — A New Online Homepage”, Robotica &
Management, VVol. 26, No.2, December 2021, p. 02;

https://rm.reviste.ubbcluj.ro/rm_2021 2 pag_02_editorial_miclosina_co/
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F. Participari in proiecte si contracte de cercetare si in proiecte de dezvoltare profesionali

F.1. Lector curs ,,Designer pagini web”, in cadrul proiectuluit Phare ,,Infiintarea unui Centru pentru
Orientare si Reconversie Profesionala (CORP)”, manager de proiect lect. univ. dr. Lavinia Popp,
contract Phare/2005/017-553.04.02.01.01.509, 2008;

F.2. Membru al echipei de cercetare in cadrul proiectului PNCDI Il Idei “Cercetari privind
imbunatatirea parametrilor de raspuns in timp real a actuatorilor cu elemente active din aliaje cu
memoria formei pentru modulele robotice de prehensiune”, director de proiect prof. univ. dr. ing. lon

Vela, cod proiect 2544, contract de finantare nr. 748 /2008, perioada de implementare 2009-2011;
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F.3. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 3/08.12.1997-CCHAPT/UEMR; 9893/22.12.1997/SH PdF, Ad. 14/2010,
raport tehnic nr. U-10-400-317 - “Realizarea modelului 3D pentru butuc si mecanismul de reglare al
paletelor rotorului turbinelor Kaplan de la CHE Portile de Fier I, responsabil tema prof. univ. dr.
ing. Constantin Viorel Campian, beneficiar SH Portile de Fier, decembrie 2010;

F.4. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 3/08.12.1997-CCHAPT/UEMR; 9893/22.12.1997/SH PdF, Ad. 15/2011, cu
rapoartele tehnice: “Fortele care apar pe bucsele mecanismului de reglare al paletelor rotorului
turbinei de la CHE Portile de Fier I, responsabil tema prof. univ. dr. ing. Constantin Viorel Campian,
raport tehnic nr. U-11-400-325, august 2011; “Observatii la raportul Andritz nr. HSZ/2011-0227
privind soliciarile in lagarele mecanismului de reglare a paletelor rotorului”, responsabil tema prof.
univ. dr. ing. Constantin Viorel Campian, raport tehnic nr. U-11-400-327, septembrie 2011;
“Propunere de realizare de catre MPA Stuttgart a calculelor de rezistentd si oboseala pentru manivela
turbinelor de la CHE Portile de Fier I”, responsabil tema prof. univ. dr. ing. Constantin Viorel
Campian, raport tehnic nr. U-11-400-334, noiembrie 2011, beneficiar SH Portile de Fier;

F.5. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 3/08.12.1997-CCHAPT/UEMR; 9893/22.12.1997/SH PdF, Ad. 15/2011,
raport tehnic nr. U-11-400-340 - “Calculul la oboseala al butonului manivelei pentru un coeficient de
asimetrie R = -0,132 — solutia noua racordare, solutia initiala si influenta reducerii incarcarii cu 15%”,
responsabil tema prof. univ. dr. ing. Constantin Viorel Campian, beneficiar SH Portile de Fier,
decembrie 2011,

F.6. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 21/20.03.2012, raport tehnic nr. U-12-400-348 - “Studiul curgerii prin turbinele
retehnologizate si neretehnologizate din CHE Portile de Fier I prin simulari numerice pentru
determinarea fortelor hidraulice si a punctelor de aplicatie pentru diverse regimuri de exploatare”,
responsabil tema prof. univ. dr. ing. Constantin Viorel Campian, beneficiar SH Portile de Fier, aprilie
2012;

F.7. Responsabil temad in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul economic
national, nr. 22/20.03.2012, raport tehnic nr. U-12-400-349 - “Studiul prin calcule cu element finit

al solicitarilor care apar in mecanismul de reglare a paletelor turbinei retehnologizate din CHE Portile
de Fier I”, beneficiar SH Portile de Fier, aprilie 2012;
F.8. Formator in cadrul proiectului POSDRU ,,Cursuri de calificare in domenii inovative pentru

angajatii fostelor fostelor zone industrializate din Regiunile Vest si Centru”, contract
POSDRU/182/2.3/S/154713
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F.9. Consilier P1 in cadrul proiectului POSDRU , Partencriat regional si euro-regional pentru
tranzifia spre piata muncii prin consiliere pentru carierd si stagii de practicd la angajator -
PRACTICOR ® EURO-REGIO”, manager de proiect asist. univ. dr. ing. Olga Amariei, contract
POSDRU/161/2.1/G/132889, 2015;

F.10. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 130/08.07.2015, faza I, memoriu tehnic nr. U-15-400-383 - “Elaborarea
conceptului privind echiparea butucului rotorului turbinei rezultat in urma retehnologizarii HA1 din CHE
- Portile de Fier I, responsabil tehnic C.P.I. ing. Ioan Hota, beneficiar SH Portile de Fier, august 2015;

F.11. Responsabil tema in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul economic

national, nr. 130/08.07.2015, faza a ll-a, raport tehnic nr. U-15-400-466 - “Elaborarea documentatiei
de proiectare propriu-zise pentru echiparea butucului turbinei de la CHE Portile de Fier I conform
avizului achizitorului in urma predarii fazei I. Calcule de rezistentd”, responsabili tema ing. loan Hota
si conf. univ. dr. ing. Calin-Octavian Miclosina, beneficiar SH Portile de Fier, octombrie 2015.
F.12. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 4586/1/10.09.2015 act ad. 1/13.02.2017, “Studiu de fezabilitate pentru
retehnologizarea CHE Raul Mare Retezat”, responsabil tema prof. dr. ing. Constantin-Viorel
Campian, beneficiar S.C. AquaProiect S.A., 2017;

F.13. Director de proiect in cadrul proiectului FDI ,,Gestiunea studentilor la Universitatea

,,Eftimie Murgu" din Resita in acord cu cerintele Registrului Matricol Unic”, cod proiect CNFIS-
FDI-2017-0167, nr. contract: act aditional nr. 1 la contractul institutional pe anul 2017, nr. MEN
33909/14.06.2017, nr. UEMR 1064/20.06.2017,

F.14. Asistent director de proiect in cadrul proiectului FDI ,,Cresterea accesului la invatamantul
superior pentru tinerii din mediile defavorizate din judetul Caras-Severin si zonele limitrofe”, cod
proiect CNFIS-FDI-2018-0257, 2018;

F.15. Membru in echipa de implementare in cadrul proiectului FDI ,Modernizarea bazei
materiale pentru sustinerea activitatilor didactice in domeniul tehnic la Universitatea ,,Eftimie
Murgu” din Resita”, cod proiect CNFIS-FDI-2018-0282, 2018;

F.16. Expert evaluare grup tinti in cadrul proiectului POCU ,,Impreuna universititi si angajatori.
Un sistem integrat de programe educationale inovative”, contract de finantare nr. POCU320/6/21-
121030, 15.03.2019 - 13.05.2020;

F.17. Director tehnic in cadrul proiectului FDI ,,Dezvoltarea bazei materiale pentru sustinerca
activitatilor aplicative in domeniul tehnic”, cod proiect CNFIS-FDI1-2019-0099, 2019;

F.18. Expert tehnic in cadrul proiectului FDI ,,Infiintarea unei retele academice sud-est-europene
pentru tehnologii de fabricatie aditive (Establishment of a South Eastern European Academic Network

for Additive Manufacturing — SEEAM-Network)”, cod proiect CNFIS-FDI-2019-0348, 2019;
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F.19. Expert implementare activititi partener P2 (echivalent responsabil partener P2 —

Universitatea ,,Eftimie Murgu” din Resita / Universitatea Babes-Bolyai din Cluj-Napoca) in
cadrul proiectului POCU impreuna universititi si angajatori. Un sistem integrat de programe
educationale inovative”, contract de finantare nr. POCU320/6/21-121030, 01.06.2020 - 04.08.2021,
F.20. Director tehnic in cadrul proiectului FDI ,,Laboratoare moderne — studenti performanti”, cod
proiect CNFIS-FDI-2020-0556, 2020;

F.21. Expert tehnic in cadrul proiectului FDI ,Development of the SEEAM-Network —
Consolidarea si dezvoltarea retelei academice sud-est-europene pentru tehnologii de fabricatie
aditive”, cod proiect CNFIS-FDI-2020-0658, 2020;

F.22. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 1691/16.02.2021, “Cercetari privind comportarea camerei spirald de la
turbinele din CHE Retezat la incarcari variabile”, responsabil de contract s.1. dr. ing. Vasile Cojocaru,
beneficiar CCHAPT - Dezvoltari de Proiecte SRL, valoare 14.280 lei, 2021.

F.23. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 31/17.01.2024, “Cercetari privind starea de solicitare la butucul, pistonul si
furcile rotorului turbinei Kaplan de la CHE Portile de Fier I, la aparitia suprapresiunii in cilindrul
butucului, in regim de avarie”, responsabil de contract s.l. dr. ing. Vasile Cojocaru, beneficiar
CCHAPT - Dezvoltari de Proiecte SRL, valoare 65.450 de lei, 2024.

F.24. Membru al echipei de cercetare in cadrul contractului de cercetare comandat de mediul
economic national, nr. 458/15.05.2024, “Cercetari privind influenta solutiilor de modificare a alezajelor
filetate de la imbinarea butuc — capac rotor asupra tensiunilor maxime si duratei de viatd a butucului
rotorului turbinei Kaplan nr. 1 de la CHE Portile de Fier I”, responsabil de contract s.l. dr. ing. Vasile
Cojocaru, beneficiar CCHAPT - Dezvoltari de Proiecte SRL, valoare totala 59.500 de lei, 2024.

F.25. Cercetitor cu experienta in cadrul proiectului PNRR ,, Traductoare inteligente eficiente din
punct de vedere energetic pentru sisteme auto — inovatie de-a lungul lantului valoric (ASSET-IxC)”,
cod RUEA4, nr. 4.PI/14/C9 | 24.12.2025, beneficiar Universitatea Babes-Bolyai din Cluj-Napoca,
director stiintific conf. univ. dr. ing. Cristian-Paul Chioncel, valoare totala 12.762.100 lei, perioada
de implementare 24.12.2025- 31.12.2028, in derulare.

Resita,
23.07.2026

Conf. univ. dr. ing. Célin-Octavian Miclosina
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